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Predavanje 30. november 2020
Relativno gibanje

Absolutni koordlnatnl sistem AKS, relativni koordlnatm sistem RKS.
Pisava 7= 7y + C C Czez, € = Qé;.
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Izrek 1. Obstaja vektor & tako, da je e =@ X & Vektorju & pravimo vektor kotne hitrosti.
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Zveza med relativno hitrostjo in absolutno hitrostjo
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Zveza med relativhim pospesSkom in absolutnim pospeskom

Relativni pospesek @re] = Clé; /
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Sistemski, Coriolisov, relativni pospesek.
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Newtonova enacba v relativnem koordinatnem sistemu

. -
(Z)L/f (men o al~ - pora= T B
- = -~
O I = S L
- — L= —_ — ~1 _ — - - /.’
WZ, = F-,ma,—/naﬁ("/-.wy(@xrl 2o & K Cpee Z
- -
— - 4/ y
- [ bgfr A s‘(
oz L 74 L
_ i ~) -
0= S + "6 ’/“”%‘E,(,
'-ZM C-;/\X c_/:“ Corio bisora  So'ka ’5' e
- 49
- — Olh?lw '&‘ S}A S"/I/"(Q,‘ )
) /hwoi [»‘01-() %y‘. ( ch(ia,)ﬁ-'
_/—,a_;x"g‘ é,—u/&‘/'xa- P4 NN T
S LR
f/,,,;: L'ﬂha/c/q St
Miirel = F — miiy — m@ x (& x ) —ma x { — 2m@ X Trer.

Translacijska sila, centrifugalna sila, inercijska sila rotacije, Coriolisova sila

Primer

Gibanje tocke v vrteci se cevi.
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Foucaultovo nihalo






